Tantargy neve: Sensor Data Analytics Kreditértéke: 2+2+1=5

A tantargy besorolasa: kitelezo

A tantargy elméleti vagy gyakorlati jellegének mértéke, ,,képzési karaktere: 60 (kredit%)

A tandra tipusa: : el6adas, gyakorlat, konzultacio és 6raszama:
eléadas Oraszama: 28

gyakorlat éraszama: 28

konzultéci6 éraszdma: 14

az adott félévben

(ha nem (csak) magyarul oktatjak a targyat, akkor a nyelve: angol)

Az adott ismeret atadasaban alkalmazand6 tovabbi (sajatos) médok, jellemzdk: Hallgatonak hétrél
hétre kell hazi feladatot teljesiteni és beadni

A szamonkérés modja (koll. / gyj. / egyéb): X dsszevont szamonkéres és koll
Az ismeretellendrzésben alkalmazandé tovabbi (sajatos) modok : hézi feladat.

A tantargy tantervi helye (hanyadik félév): 3

Tantargy-leiras: az elsajatitandé ismeretanyag témaor, ugyanakkor informald leirasa

3D sensing: Stereo vision, photometric stereo, structured light, Time-of-Flight (ToF) depth cameras,
LIDAR devices, principles of operation, sensor calibration;

Comparison of 3D sensors: Advantages and drawbacks, conditions of use and possible failures, areas of
application, processing speed, data flow;

Basic algorithms behind 3D sensing: Active and passive stereo, 3D data processing, segmentation and
grouping, multiple 3D data registration, fast implementation on GPU,;

3D sensor fusion: Sensor combinations in different tasks, ToF-stereo fusion, temporal and spatial depth
upsampling, image and video based depth upsampling, fusing optical images to 3D shapes and LIDAR
data, image based LIDAR data upsampling

A legfontosabb kdotelezd, illetve ajanlott irodalom (jegyzet, tankonyv) felsorolasa
bibliografiai adatokkal (szerzo, cim, kiadas adatai, (esetleg oldalak), ISBN)

o M.Sonka, V.Hlavac, R.Boyle, “Image Processing, Analysis and Machine Vision”, Thomson

e R.Szeliski, ,,Computer Vision: Algorithms and Applications”, Springer

e Eichhardt, D. Chetverikov, Z. Janko, ,Image-guided ToF depth upsampling: a survey”,
Machine Vision and Applications, vol. 28, pp. 267-282, 2017.

e M. Grzegorzek et al. (Eds), ,, Time-of-Flight and Depth Imaging. Sensors, Algorithms, and
Applications”, Springer, 2013.

o Wikipedia, ,,Lidar”, https://fen.wikipedia.org/wiki/Lidar, 2018.

Azoknak az eléirt szakmai kompetencidknak, kompetencia-elemeknek (tudés, képesseg
stb., KKK 8. pont) a felsorolasa, amelyek kialakitasahoz a tantargy jellemzéen, érdemben
hozzajarul

tudasa
o Komplex és aktualis ismeretekkel rendelkezik az szenzorokbol szdrmazd adatok elemzésével
kapcsolatban; innovativ, kutatoi szintli miiveléséhez sziikséges altalanos, matematikai és
szamitastudomanyi elvek, szabalyok, 6sszefliggések terén
e Atfogdan és naprakészen ismeri és érti szenzorokbol szarmazo adatok elemzések elméleteit,
Osszefiiggéseit, tényanyagat és az ezekhez sziikséges felépito fogalomrendszert
e Magas szinten, részleteiben ismeri, érti az adott szakterllet szakmai szokincsét, kifejezési és
fogalmazasi sajatossagait angol nyelven.
képességei
o K¢épes adatbanyaszat teriiletén felmeriil6 komplex szakmai problémak formalizalasara.
o Képes tervezési, fejlesztési, lzemeltetési és feladatok ellatasara szenzorokbdl szarmazo6 adatok




feldolgozasa soran.

o Képes felmérni a tervezett és megvaldsitott megoldasok Uzleti, piaci és innovativ értékét, a
szoftverek altal szolgaltatott eredmények felhasznaléi, tarsadalmi igényeknek val6 megfelelését,
validalni az el6allt eredményeket.

attitiidje

o Figyelemmel kiséri ai szakteriilettel kapcsolatos szakmai, technologiai fejlédést.

o Elkotelezett az dnvizsgalaton alapulé kritikai visszacsatolas és értékelés irant.

o Elkotelezett az élethosszig tartd tanulas irant, nyitott Gj informatikai szakmai kompetencidk
elsajatitasara.

autonomiaja és felel6ssége
e Informatikai tevékenysége soran hozott szakmai dontéseiért felelosséget vallal.

Tantargy feleldse (név, beosztas, tud. fokozat): Habil Dr. Csetverikov Dmitrij, egyetemi tanar




