Habilitacios és tudomanyos eloadas vazlata
Habilitaciés el6adasok vazlata:

1. Peer-to-peer hal6zatok -- strukturalatlan és struktaralt overlay hal6zatok

Az el6adason bemutatom a strukturalatlan és a strukturalt overlay hal6zatazatok koncepciéjat.
Strukturalatlan halézatokhoz példaként attekintjiik a Napster, az (eredeti) Gnutella archtektirajat. Elemezziik
ezen halézatok korlatait. Ezutdn bemutatom a strukturalt overlay halézatok koncepciojat, melyek egy
elosztott hash tablat tartanak fenn, amely lehet6vé teszi azt, hogy minden peer a az adatok egy j6l definialt
részéért legyen felelGs.

(Az el6adas a Szamitogépes Halozatok és Osztott Rendszerek kurzus része MSc hallgatok szamara)

2. Network Coding

Network coding egy olyan mddszer, ahol a hal6zaton a comépontok nem csak tovabbitjak és replikaljak az
adatcsomagokat, hanem azokat kombinalni is tudjak és a kombinalt csomagokat tovabbitjak a haldzat élein.
Network coding segitségével a halézaton jelent6sen novelhet6 az atvitel és az atvitel robusztussaga. Vezeték
nélkiili ad hoc hal6zatokban pedig csokkenthet6 az atvitelhez felhasznalt energia. Az el6adas a Network
coding mddszerrel és annak felhasznalasi teriileteivel foglalkozik.

(Az el6adas a Szamitogépes Halozatok és Osztott Rendszerek kurzus része MSc hallgaték szamara)

3. BitTorrent

A BitTorrent egy nagyon népszer(, hatékony tartalomeloszt6 rendszer. Az Internet forgalmanak jelentGs
része BitTorrent forgalom. Az el6addson bemutatom a BitTorrent protokol alapelveit, a BitTorrent
megosztast 6sztonzé "tit-for-tat" mechanizmusét, a ritka fajldarabok problémajat és az ezt elkeriil6 LRF
kivalasztasi szabalyt. A protokoll hatékonysagat sok empirikus vizsgalat és matematikailag bizonyitott
elméleti eredmény is alatamasztja.

(Az el6adas a Szamitogépes Halozatok és Osztott Rendszerek kurzus része MSc hallgatok szamaéra)

Tudomanyos eléadas vazlata:

Autoném robotok egyenletes szétszorodasa.

Egyszert, kis robotokbdl all6 robotrajok képesek kézdsen bonyolult feladatokat végrehajtani kdzponti
iranyitas nélkiil. Robotrajok vonz6 alternativat jelentenek, amikor veszélyes vagy ellenséges kornyezetben
kell megoldani nagyméretii problémékat. Szamos elosztott protokollt fejlesztettek kdlonb6z6 problémakhoz,
mint példaul a 6sszegytilés, alakzat formalas, ismeretlen teriilet felfedezése, egyenletes szétszérodas, stb...
Az el6adason robotok egyenletes szétszorodasanak problémajat tekintjiik egy ismeretlen teriileten, amelyben
a teriiletet egy n csticsu 0sszefiigg6 graf reprezentélja. A robotok egyesével 1épnek be a grafba bizonyos
csucsokon, ugynevezett ajtokon keresztiil. A robotoknak le kell fedni a graf 6sszes csticsat, elkeriilve az
itkozéseket. A robotok nem rendelkeznek azonositéval, egymast6l nem megkiilonboztethet6k, és ugyanazon
lokalis szabalyok alapjan hozzak meg a dontéseiket. A robotok korlatozott memériaval és korlatozott
latétavolsaggal rendelkeznek, explicit komunikaciéra nincs lehetdségiik. Az egyenletes szétszorodas
problémajat szinkron és aszinkron modellben vizsgaljuk. Alsé és felsd korlatokat mutatunk a sziikséges
memoridra, 1atotavolsagra, és a futasi idére. Hatékony algoritmusokat a szétszorodasi feladat megolddsara.



